Manual de Instrucoes do Usuario

MODELO N©: 8382

Monster Truck Eletrico 4WD sem Escovas Escala 1/8



Introducéo

Obrigado por escolher o monster truck da DHK HOBBY! Este modelo foi projetade com base em pesquisas
completas e montado com o maximo de habilidade. E facil de dirigir e utiliza pegas e acessorios de qualidade
para alcancar o melhor desempenho. Ele Ihe trara muita alegria e diversao ao dirigir este modelo.

Antes de comecar a operar o modelo, solicitamos que vocé reserve um tempo para revisar este manual de
instrugdes para uma melhor operacao. Este manual de instrugdes facil de seguir tem comeo objetivo fornecer um guia

geral para os usuarios finais. Observe que um bom entendimento do modelo, suas pecas relevantes, juntamente
com outros acessorios embalados nesta caixa de consumo, permitira gue vocé se divirta ao dirigir. Enguanto isso,

recomenda-se que os usudrios realizem manutenco regular para um desempenho tranguilo. Ndo fazer isso pode
encurtar a vida otil do sew modelo. Infarmamos cordialmeante que a DHK Hobby fabrica todas as pegas e acessdrios

necessarios para ajuda-lo em qualquer problema durante e apés a sua condugao.
Antes de operar este modelo controlado por radio, vocé deve entender o seguinte:

1. Certifique-se de que todos os parefusos e porcas estejam apertedos com seguranga

2. Certifique-se de gue as baterias estejam novas ou totalmente carregad as para que o veiculo ndo perca o controle.

3. Mao dirija o modelo nos seguintes locais/areas para evitar ferimentos em pessoas e danos 4 propriedade
publica. Dirija seu modelo em areas abertas.

= Em ruas ou pargues publicos. Cause ferimentos ou morte de pedestres, criancas pequenas, animais de estimagio e de estimagio.

= Em rodovias. Causa acidentes ou danos ao modelo.
> Na agua. Causa danos a componentes e pecas eletrénicas ou falha direta do modelo.

4. Verifique se todes os sinais e pagas eletrdnicas esto funcionando cormetamente.

Apos o tuncionamento, a bateria, o ESC e o motor podem estar muito quentes. Certifique-se dendo tocar com as maos desprotegidas.

A Aviso:

Este modelo de alto desempenho pode correr muito rapido. Ele foi projetado e produzido para ser operado por pessoas
com mais de 14 anos de idade. Jogadores menores de idade devem ser supervisionados por um adulto. Jogadores
iniciantes devem buscar orientacdo e supervisao de jogadores experientes, Os jogadores sdo responsaveis por

guaisguer ocorréncias acidentais (lesbes humanas ou animais, danos 4 propriedade e pertences, quebra do proprio
modelo) devido a operacéo inadequada deste modelo



%@iﬁmqﬁeﬁ do modelo

Comprimento total : 5178 mm

Largura 410 mm

Altura : 181,32 mm (sem incluir a carroceria)
Distincia entre eixos : 350,4 mm

Distancia ao solo : 49,8 mm

Peso liquido : 3,50 kg

TERTP—— : 327 mm (12,88 pol.)/334 mm (13,15 pol.)
Difmetr oflargurs o peu : 158 mm (@ 85 mm)

Didmetrallargura da roda : 88 mm (@ 6,2 pol.)

Rolacin dutrammiain 13,981

Itens necessarios para operar o modelo
-

4 pilhas AA (recarregaveis Ni-MH ou Ni-Cd, ou pilhas alcalinas ndo recarregaveis) para o transmissor de 2,4 GHz.
Conzulte o Manual de Instrugdes do transmissor de 2,4 GHz.

Carregador balanceador Lipo (#P109) (para bateria Lipo 25/35) Saida de 1.000 mAh com entrada CA.

Sistemna de radio de 2 canais de 2,4 GHz
Este manster ruck vem com um transmisser e receptor de rhdio da 2 eanals de 2,4 GHz som todas as fungbeas. Consulte o Manual de Instrugdes do Usuirie de

2,4 GHz para obter detalhes.

Contrele eletrénico de velocidade sem escovas (ESC)

Este modelo vem com um controlader eletronico de velocidade sem escovas de B0 A. Consulte & manual de instrucdes

do ESC para obter detalhes.

m elétrico sem escovas
Motor de 3670 kV (RPM) . 2260
Paténcia S48 W
Resisténcia de comenta da 4,0 A(10V)
carga vazia (Q) 10,010
Comprimento (incluindo eixo do motor) 185 mm
Diametro | 36 mm
Pesn_ 133840
Diametro do eixo c 5 mm
Bateria (Li-Po) 1 2-4S



Caracteristicas : Engrenagens de metal, ralamantos de esferas

Tensao de trabalho 16,0V
velocidade (segundos/e0 c) 1016 s
Torcie 19 kgfom (88,3 Nem)
Pesa liguido 60 g
Tamanho (C % LxA) ;55x-2-1x-13mm

O T el
Quando a temperatura do motor estiver acima de 120 °C (248 °F), adicione um ventilador sobre o motor para melhor

ventilacdo. Consulte a lista de pecas para cbter o ventilador de resfriamento do motor opcional (Pega n®: P101).

Baterias Lipo

Este modelo vem com dois pacotes de baterias Lipo de 7,4 WV 25. O manuseio das baterias Lipo deve ser
muito cuidadoso. Leia os seguintes pontos sobre como carregar e descarregar baterias Lipo.

E- rregando a bateria Lipo

Avisos importantes:

Certifique-se de seguir estes avisos importantes sobre o carregamento de baterias Lipo

= Munca deime uma bateria Lipo sem supervisao em nenhum maments enguants estiver sende carregada,

» Munca carregue uma bateria Lipo engquanto ala estiver dentro do modelo. Uma bolsa quente pode incendiar madeira, espuma, plastico,
etc.

= Nunca carregue uma bateria Lipe com um camegador de pico Ni-MH ou Ni-Cd. Use apenas um carregador projetado
especificamente para baterias Lipo que possa aplicar a téenica de carga de corrente constante/tensdo constante.

= Nunca carmegue uma bateria Lipo com comentes superiones & classificagdo "1C" da bateria.

= Nunca permita que as células Lipo superagquegam em nenhum momento. Células que excedern 60°C (140°F) durante o
carregamento podem ser danificadas fisicamente e, geralmente, serdo, e possivelmente pegaréo fogo. Sempre inspecione
uma bateria que superagueceu anteriormente @ néo a reutilize se suspeitar que elafoi danificada de aklguma forma

> Sempre interrompa o carregamente de uma bateria Lipo imediatamente se, a qualquer momento, vocé testemunhar fumaga
ou a bateria comecar a inchar. Isso pode causar a ruptura da bateria efou o acdimule de chumbo, e a reagdo com o ar pode
causar a ignigao dos produtos gquimicos, resultando em incéndio. Desconecte a bateria e deixe-a em um local seguro a prova de
fogo por aproximadamente 15 minutos.

» Sempre carregue uma bateria Lipo em um local & prova de fogo, que pode ser um recipiente de metal, ladrilho
de cerdmica ou um balde de areia.

> Nunca permita gue ¢s terminais positive e negative de uma bateria se toquem acidentalmente. 1550 resultara em um
curto-circuito e causara danos permanentes a bateria e ao carregador.

= Sempre monitore a bateria e o carregador durante todo o processo de carga. Nunca deixe a bateria e o carregador

sem supervisao durante a cargal

= Nunca continue a carregar as baterias Lipe se o carregader nio reconhecer a carga completa. O superaguecimenta

ou o inchago das células Lipo é uma indicagao de que existe um problema e as baterias devem ser desconectadas do
carregador imediatamente e colocadas em um local & prova de fogo.

— = - " .
Descarregando a bateria Lipo

» Munca deixe uma bateria Lipo sem supervisdo em nenhum momento enquanto estiver sendo descarregada.

» Sempre descarregue as baterias Lipo em um local a prova de fogo, que pode ser um recipiente de metal ou sobre
piso de ceramica.

» Sempre conecte o cabo da bateria marcado como "Descarregar” ou "PARA ESC" ao controlador eletrénico de
velocidade. Nunca tente conectar o cabo "CARREGAR" da bateria ao ESC



= E altamente recomendavel usar um ESC projetade para lidar com pontes de corte de baixa tensdo cu baterias Lipo

(siga sempre as instrugdes fornecidas com o ESC para uma operacio adequada). Descarregar baterias Lipo
abaixo de 2,5V por célula (a norma é 3,7V por célula, a 4,2V apds a carga completa) pode causar danos
permanentes e limitar o namero de vezes que a bateria pode ser usada novamente.

» Nunca descarregue baterias Lipo em correntes que excedam a classificagao de corrente de descarga da bateria, pois isso pode

causar superagquecimento da célula. Nao permita gue uma célula Lipo exceda 60 °C (140 °F) durante a descarga.

Cuidadao!
As celulas podem estar guentes. Nao permita gue o eletrolito interno da bateria entre em contato com os olhos ou
com a pele. Lave as areas afetadas com agua e sabao imediatamente se entrarem em contato com o eletralito. Se o eletrolito entrar

em contato com os olhos, lave com bastante agua por 15 minutos e procure atendimento médico imediatamente

Inspecione cuidadosamente as baterias Lipo gue se envolveram em um acidente, mesmo em busca de pequenas
rachaduras, fendas, perfuragdes ou danos & fiagdo e aos conectores,

Descarte de baterias Lipo
Ao contrario das baterias de Ni-Cd, as baterias de polimero de litio sao ecologicamente corretas. Por razoes de
seguranga, @ melhor que as células Lipo sejam totalmente descarregadas antes do descarte (no entanto, se fisicamente

danificadas, ndo é recomendado descarregar as celulas Lipo antes do descarte). As baterias também devem
estar frias antes de prosseguin com as instrugdes de descarte. Para descartar células & pacotes Lipo:!

> Se alguma célula Lipo no pacote tiver sido fisicamente danificada, resultando em uma célula inchada ou uma fenda ou rasgo
n& pelicula de revestimento da célula, ndo descarregue a bateria.

» Coloque a bateria Lipo em um recipiente a prova de fogo ou balde de areia.

» Conecte a bateria a urm descarregador Lipo. Defina a tensdo de corte de descarga para o menor valor possivel. Defina a
corrente de descarga para um valor G0, com “C® sendo a classificagio de capacidade do pacote

> Descarregue a bateria até gue sua voltagem atinja 1.0 V por célula ou menos. Para descarregadores do tipo carga
resistiva, descarregue a bateria por até 24 horas.

> Mergulhe a bateria em um balde cu banheira com Agua salgada. Este recipiente dewe ter uma tampa, mas ndo precisa ser
hermético. Talvez um balde ou banheira contendo de 10 a 19 litros de agua fria e misture /2 xicara de sal por litro de
agua. Coloque a bateria na dgua salgada. Toda a bateria deve permanecer na banheira com agua salgada por palo manos 2
Semanas.

> Remova a bateria de lipo da agua salgada e coloque-a no lixo comum.

Terminclogia

Controle eletronico de velocidade (ESC)
Um circuito eletronico com o objetivo de variar a velocidade de um motor elétrico, suadirecdo e possivelmente também atuar como
um freio dinamico. Os ESCs sao frequentemente usados em modelos controlados por radio alimentados eletricamente

Um ESC pode ser uma unidade autdnoma gue se conecta aoc canal de controle do acelerador do receptor ou incorparada ag
praprio receptan, como é o caso da maioria dos veiculos de contrale remoto de bringuedeo. Alguns fabricantes de controle remoto
gue instalam eletrénicos proprietarics de nivel de hobby em seus velculos, embarcacdes ou aeronaves de entrada usam

eletrinicos de bordo que combinam os dois em uma unica placa de circuito.

Motores CC sem escovas (motores BLDC, motoras BL)

Também conhecidos como motores comutados eletronicamante (ECMS, matores EC). Os motores BLDC sao motores

elétricos sincronos alimentados por eletricidade de corrente continua (CC) e possuem sistemas de comutagio
eletrdnica, em vez de comutadores e escovas mecanicos. As relagfes corrente-torgue e tensdo-velocidade dos
motores BLDC sao lineares



Os motores BLDC podem ser descritos como motores de passo, com imas permanentes fixos e possivelmente
mais polos no roter do gue no estator, ou motores de relutdncia. Estes dltimos podem ndo ter imas permanentes, apenas

polos gue sao induzidos no rotor e entao alinhados por enrolamentos temporizados do estator. No entanto, o
termo motor de passo tende a ser usado para motores projetados especificamente para serem operados em um
modo em gue sao frequentemente parados com o rotor em uma posigdo angular definida,

Servos sdo dispositivos de controle remoto para hobby, normalmente empregados em modelos controlados
por radio, onde sao usados para fornecer atuagao para varios sistemas mecanicos, como a diregao de um carro, as superficies

de controle de um avido ou o leme de um barco.

Devido & sua acessibilidade, confiabilidade e simgplicidade de controle por microprocessadores, os servos RC s3o frequentemente usados em
aplicacdes de robdtica de pequena escala

Os servos RC 530 compostos por um motor elétrico mecanicamente ligado a um potenciémetro. Um receptor RC padrao

envia sinais de modulagdo por largura de pulso (PWM) para o servo. A eletrénica dentro do servo traduz a
largura do pulso em uma posicao, Quando o servo recebe um comando para girar, o motor € energizado ate que o
potenciometro atinja o valor correspondente & posicao comandada

Os servos RC usam um conector de trés pinos com espacamento de 0,17 (fémea) que 52 encaixa em pinos quadrados

padrao de 0,025" (que, alias, devem ser banhados a ouro). A ordem mais comum & Sinal, +tenséo,
terra. A tensao padrio & 6 VCC, porém 4,8 V e 12\ também foram vistos em alguns serveos. O sinal de controle é
urn sinal PWM digital com uma taxa de quadros de 50 Hz. Dentro de cada periodo de 20 ms, um pulse digital ativo-alto

controla a pesigde. O pulse nominalmente varia de 1,0 ms a 2,0 mg, com 1,5 ms sempre sendo o centro da faixa. Larguras

de pulso fora dessa faixa podem ser usadas para "overtravel” - mover o servo além de sua faixa normal. Este sinal PWM

as vezes e (incorretamente) chamado de Modulacao de Posigao de Pulso (PPM).

O servo é controlado por trés fios: terra, alimentagao e controle. O servo se movera com base nos pulsos
enviados pelo fio de controle, que definem o dngulo do brago atuador. O servo espera um pulso a cada 20 ms
para obter informacoes corretas sobre o angulo. A largura do pulso do servo determina a amplitude do
movimento angular do servo.

Um pulso de serve com 1,5 ms de largura normalmente definird o servo para sua posigao "neutra” ou 45°, um pulso
de 1,25 ms pode defini-lo para 0° e um pulso de 1,75 ms para 90°. Os limites fisicos e os tempos do hardware
do servo variam entre marcas e modeles, mas o movimentos angular geral de um servo viajara em algum lugar na faixa

de 907 a 1207 e a posigdo neutra esta quase sempre em 1,5 ms. Este & 0 "modo de pulso padrdo do servo”
usado por todos os servos analdgicos de hobby

Um servo digital de hobby & controlado pelos mesmos pulsos do "modo servo de pulso padrio™ de um serva analogico. Alguns servos
digitais de hobby podem ser configurados para outro mode que permite gue um controlader de robd leia a posicao real do
eixo do servo. Alguns servos digitais de hobby podem, opcionalmente, ser configurados para outro modo e “programados”,
para que tenham as caracteristicas dessajadas do controlader PID quando posteriormente forem acionados por um receptor

RC padrao.

Os servos RC geralmente sao alimentados pelo receptor, que por sua vez € alimentado por baterias ou um
controlador eletronico de velocidade (ESC) com um circuito eliminador de bateria (BEC) integrado ou separado.
As baterias comuns s3o do tipo NIiCd, NiMH ou polimero de ions de litio (LiPo). As tensbes nominais variam,
mas a maioria dos receptores € operada a 5V ou 6V



Lista de pecas

8381-104

Parafuso de cabeca chata - rasca grossa (KB2E* 10 mm) 114 pagas)

| 8381605

8381-606

P a peca I [ — [Ty rp— I e
8389-100  cowniccacamsdesrgmangan soderercial 8382-601 Sran du o sy - sl v i vinfuri o vbren de diness
B381-101 ! 8381-601 :ﬂ.rr.:ela da latho (4 pegas)
83B1-102  Prostrdse deingic do diesncil ididm. 2110 mm) 8381602 Bucheianel de ajuste do servo-salvedor
8381-103 =P'|||-’_‘ps I:dlhln.Z"ICI ||'||r|,!.l,1-5 u-e-?as} B3B81-603 ‘Miola dia ssrva-sahvadar 14 pecas) |

Parafuso de cabega B - rosca grossa [BE3 x 12 mm] (16 pegas)

Bucha de paraluso (16 pecas)

B281-105 Coroa - 417 {qrunde]fpmhau ‘I1T{pequen:}}

8381-106 -~
B381-107 Arruula A-farruula B I:E p-l,-e;aacada}

8381-607

8381-608

8381-620

Placa de direcdo

Eixo (2 pecas)

Montagem da articulagdo da diregdo (2 pegas]

331108 Er‘gr¢nan¢m 1BET 2 pepasiengrenagem - 12T 4 pegas)

8381621

;ﬁ.'h:J agio da direcio (2 pegas)

8381-109

Aredd e wadacde (ddm. 8 mm 2 2 mmd (16 pecas)

8381-622

T
|l-‘nnl: hania da Sarics [ pecm)

8381-110

Rolamento de esferas [dhm. 30 mm x 15 x 4 mm) (2 pedas)

8381-6Z3

Ponta esférica dupla (8 pagas)

B iy erercial e dn 35 B mm] (4 pegas]

B381-111

8381-112 Montagem do pinh&o
3331‘113 Farafuso de cabega chata (KMZ6Xémm) (16 pegas)

8381-703

8381-701 Soparta do brags do HIpERiks Superiar - LasHFRAuEpeniLs
—_—

B381-702 Parafusa de cabega B - rosca grossa 1333 x4 ) (16 peg as) |
_—

Para‘usu de cabega B - rosca grozsa (BE3 210 ) {16 peg nsj

3331‘114 Bcdamento de esferas [diim. B mm = 14 = & mm] [2 pegas]

8381-704

Eran de uspernin - o brgofen orio (3 onunies)

[didm. 2 x 8 mm] (¥ pagas)

8381-116__ 7o

8381-706

L
T

:I\f.l.'l.l du suspen sin infrios - diaciene (2 paoin)

8382-202

8381-714

8381-116 Fm‘ll-i el i aram e e gl U, 23 B maTd B381-TOT  “ownicdosmodeimesmmsicins gl | copein)
8381-117 R-r:l.an'.en-n:l de esferas (difm. Emm,duam x4 mm, (2 pegas) 8381-708 Ewxodaroda (2 pegas)

mﬁrarb* l:irt'l.-al.- (2 pm.-a':-
B381-118 e snpnmmmesa o7 W%amcr to de esferas [(dism. & mmx 12 x & mm) (2 pegas)
8381-118  parafuso de cabeca B=rosca grossa (583 x 1 mml (% pecas) | (8381-729 | Pinos [difim. 2 x 1 mm) [ pagas)
B3B2-200 oottt sl B3B81-T13 rﬂ.:r.:fL so de cabega B (BMI » 12 mmi) (16 pegas)
Bm.m1 Corgris sz sdr sl cavre

_uLt. C |2 pagas)

'E*KJ-W_Q..- fale - 45T [plitical {2 pecss]
8381-204

Pafafusos di Mangbo [MeEmmn] 16 pedas)

8381-206

Catnd il g g e b b kel covtrakplic d o 0 dian 39 #egreaagEnl da dderercial ceniral

L]
B8381-207  parailiss d& Calisgs B Tite & pioiea (EE3*20rmen) {16 pecas) |

8381-715

8381-716

8381-717

’ara uso de cabeca E- [EM3 x 20 mm} |,1ﬁ pcn;.n

Parafusos de I"ucnl;:n: [(Ma"10mm} (16 pegas)

Torm doamar isced (2 pacm.)
L :

WA S S BRI T

8381-208
8381-300 Ameortecedor CDmplEI‘.D i2 pecas)

a381-718

8381-719

=
Iun'l:-c de esfera do pivd (£ pocas]

B ko b o 0 Lo pena Bo s wpeT e |4 pegEs )

8381-301

T spedoamortecedor ] eagas]
I

8381-721

Finca dobrneco d e sapens bo nlency - Cartera

8381-302 .IE-'IE:|E do’amortacedor - superiorinferiorfanel de vedagan
[digm. 12 mmx 2 mm}

B8381-303

T
Anel de sjuste do smoriecedcnanel de ved agha [diam. 8.5 mm = 1.5 mm)}
L]

[2 pecas)

8381-726

B3B1-T23 Busha do parafuse do cuba C (16 pegas)
8381-724 [eafusorecabeeal (TMA x1mm] (16 pegas)
B3B1-T25 Iﬁara‘um de cabega T ITHE x 22 mm) (56 pegas)

| N

Parafuso de cabega B - rosca grossa (BE3 « 18 mm] (16 pegas) T

3351 _mq_ 'capww-wmw 12 |

- -

8382-701

Adaptador sextavadaporoa M12 de 17 mm

18381-305

Eshra do arariewdor (B pigad]

8382-702

 WIRE-ET e

Suparis pars pas-chomueibged

3331_3[3 :'m,., i nylan W3 (8 Mw.;

B381-307

3.:3¢|1e-|:lu amartecedor infenadpistiodanel de vedagia [didm. 13 mm
L]

M-?ﬂ'a St oo LPCA TR S8 COnoann Ut e e
B3R?-TO4 FPreucompletol? pecas)

1.5 mm)
B381-30B  riceveien ipe)

83B2-705

8381-801

rarmian de cebees cilirdics (HR3® 34 me] DE pegea)

a1 ot e TR 11 8 | el

:I--:c: wrre S (4 pegas |

8381-802

Cubs wamairo - EF
]

8381-309
3331_310 wl'\..-c. wrareedar (2 .:.-:{ﬁ

B381-400 Corivrtoda |#||'|’h m.l.\hl..-.hl-n Fa

B381-40L
B8381-40R

Corpnis e M cleg bo de bar soasirsdons - Fugesds

da barra astebliz edora - Direita

i articulaghs

§381-803
8381-B05

8381-807

Aarafuso de cabega B (EM3*1E mm) (16 pegas)

Aarafuso de cabega B (EM3*10 mm) (16 pegas)

Ping & (didm 1,5 mm) (1 pacas)

8382-9M1

Ergraragaeec mmise 12 dmaie 3Pt e chy P mg e | ]

P trpaiile i Faa 18

oy
8381-401

o i o (O e

8381-9M1

Suparta o el o = Sugerianl il

A i e s b 4 1l ke 0 s )

B381-402

8382851

Suparte do servo

8381-403

e e e el BT 2 10 B Bk - iy b (4 conproa|
I

8381-852

Brago do servo 12 pecas)
i

3331“']‘ :'"‘ﬂm"u:ua it Memg s ME=Iemin] [E pidai]

8381-405

du wrEpeTs i vaoesy - Exgquedn

8381-50L

Corpnicdo bregs
-

8381-50R

Conjunio do brogo de suspersdo supsrior - Direite

;?‘-:1 '-.Jc.l,n:-»'il Bl para o n upart [ zagan]

8381-501

8381-007
8381-008

8381-009

8381 .QS:] Parafuso de cabeca B (EM3%6 mm) (16 pecas)
B3B2-970 Conjuntoda barra de dirtq.éau

'hm:a do recepior - saper -ar riferior

Tul::-u de antena (3 pegas)

Fino B (didm. 1.2 mm) (16 pegas)

B381-502 |

D\-:or.t aLa pera o § upsTioe'es trerececs oe b l:l:l‘:ﬂwum

HT

B8381-503

darvi ko oo chs b - o gl i prian [

B8381-010 ~rrosade parafuso
—_—
8381-011 IF.:\lr.:\l‘L:l:- de cabeca chata (KMIX10 mm} (16 pecas)

B382-600

onjunio completo do ser vo saver




Lista de Pecas

W7 d pega I Crcrici

181-012 Parafusc de cabeca chata - rosca grossa (KB3*10 mm) {16 pecas)

B381-013 arafuso de cabega chata - roscagrossa (KB3"12 mm) (16
Do

B381-015 :’ra"um de cabega chata (KM3™18 mm} (16 pegas)

B381-020 :!_'H.,a-.e sextavada H1T

B381-022 r:u:u:rr i 4 pegas ksl

8382-001 [hess

£382-001 Pratetorlateral - E/D
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Manual de Instrugdes do Controlador Eletrénico de Velocidade Sem Escovas (ESC #H118)
MOTA DE SEGURAMCA

AVISO: Este & um sistema de motor sem escovas extremamente potente. Recomendamos fortemente

gue sua engrenagem de pinhae seja removida para sua propria seguranga e para a seguranga das pessoas ag
seu redor antes de realizar fungdes de calibracio e programacio com este sistema. Mantenha suas méaos, cabelos, roupas
etc. longe do conjunto de engrenagens e rodas de um sistema armado de alto desempenho.

8 NAD MISTURE AGUA COM COMPONENTES ELETROMICOS!
Munca permita que agua, umidade ou outros materiais estranhos entrem neste ESC, moter ou na placa de circuito
impresso. Danos causados pela dgua anulardo a garantial
@ SEMTENSAD REVERSA!
A polaridade invertida da bateria pode danificar o ESC e anular a garantia. Desconecte a bateria imediatamente se ocorrer
uma conexao invertida.
& DESCONECTE AS BATERIAS QUANDC NAD FOR USANDO
Sempre desconecte a bateria do controlador de velocidade quande ndo estiver em uso para avitar curto-circuitos e possivel
risco de incéndio.
® SOMENTE CELULAS LIPO 2-6
Munca use manos de 2 ou mais de 6 células Lipo na bateria principal do veiculo. O ESC suporta até & células Lipo
(max 25,2 Volts),
@ TRANSMISSOR LIGADD PRIMEIRD
Sempre ligue o transmissor primeiro e, em seguida, o controlador de velocidade.
ISOLE OS5 FIOS
Sempre isole a fiagdo exposta com tubo termorretratil ou fita isolante para evitar curtos-circuitos, que podem danificar este
dispositivo.
ESCALA 1/8 OU MENORES
O sistema ESC é destinado a modelos em escala 1/8 e menores.

ANTES DE COMEC AR

1} Plameje o posicionamento do controlad or de velocidede

@ Escolha um bocal para o controlador de velocidade protegide de detritos. Para evitar interferencia de radio, coloque o controlador de
velocidade o mais longe possivel do receptor de radio e mantenha os fios de alimentacdo o mais curtos possivel.

Para melhores resultados, limpe a parte inferior do controlador de velocidade e o chassi, Retire a tampa de um lado da fita
dupla face e cole na parte inferior do controlador de velocidade. NAQ
Descole o outro lade ainda. Use um
& pequeno pedaco de fita dupla face no interruptor ligafdesliga.
@ Determineg come vocé prefere conectar o motor e a bateria ao contrelader de welocidade. Para o motor, use pares
de conectores de alta poténcia. Os conectores sao preferiveis para a maioria das aplicagbes, pois permitem a troca facil de
motores.
2) Soldagem
DICAS E TRUQUES. Cologue o controlador de velocidade na vertical e use fita adesiva para fixa-lo 4 bancada.
lsso proporciona uma area de trabalho estavel e permite facil acesso aos terminais de solda.
Conectanda os fios 2o controlador de velacidade b
® Os fios vermelhos geralmente o conectados ao terminal positive da bateria
do controlador de velocidade e ao terminal positive do motor. O fio preto
normalmente & usado para o terminal negativo da bateria. Inspecione a
carcaga do controlador de velocidade ao lado de cada terminal ou consulte os
diagramas para determinar gual fic de cor conectar a cada terminal

@ Descasque o isolamento do fio em cerca de 2.4 mm a 3,2 mm (3/32" a 1Y8") e pré-estanhe ¢ fio agquecendo a
extremidade e aplicando solda até que esteja completamente coberto. CUIDADO: Tenha muito cuidado
para nao respingar solda quente em si mesmo.

@ Coloque a ponta do ferro de solda no entalhe na parte superior do pino e aplique uma peguena guantidade de solda no pino.
Quando a solda fluir, remova o ferro de solda, limpe a ponta e aplique
uma pequena quantidade de solda nova.

® Fré-aqueca o fio e o pino.

@ Sequre o fio de forma que a extremidade estanhada fiqgue em contato com o entalhe do pino. Agora togue a
ponta dao ferro no fio @ no pino. Aguarde cerca de 4 segundos para que a solda flua e, em seguida, remova o ferro
enguanto ainda segura o fio. Vocé pode soltar o fio apds um ou dois segundos, quando a solda estiver firme

D



As mesmas técnicas descritas na secao anterior podem ser usadas para soldar os fios & bateria ou aos conectores da bateria.

IMPORTANTE: Tome precaugoes ao remover os conectores de fabrica da bateria. Conectar a bateria ao
contrario causara danos e anulara a garantia. Ac soldar conectores a uma bateria, corte apenas um fic da bateria por vez

para garantir que os fios expostos ndo entrem em curto.

DICA: Se vocé estiver usando conectores para a bateria e o motor, certifique-se de que eles ndo sejam iguais ou que haja um
macho e uma fémea conectados aos fios do controlador de velocidade. Dessa forma, vocé ndo podera conectar
acidentalmente a bateria aos fios do motor ou vice-versa.

4 Certifique-se de que as extremidades do conector estejam encaixadas cormetamente, macho com fémea, e que as cores
dos fios correspondam de vermelho com vermelho e preto com preto.
O syueciments prolongedoexcessive do terminal de solda imotor cu ESC) danificara a placa de circuite impresso.
Observagcao: Certifique-se de que nenhum fio tenha se desviado para um terminal de solda adjacente, pois isso resultara
em curto-circuito e danos graves ao ESC, o que anulara a garantia
CONEXOES

— -
oo o Klaveari-Pars

Fiagdo do motor sem escovas

Conecte os fios azul, amarelo e laranja do motor ao
maotor. Nao ha polaridade nos trés fios ESC-motor,
entao nao se preccupe com a forma como vecé os conecta
inicialmente. Pode ser necessario trocar dois fios
=& o motor funcionar ao contrario.

a Bateria+

Para o canal 2
do receptor

CALIBRACAD DO ESC/TRANSMISSOR
—

NOTA IMPORTANTE: A calibragao & necessaria para o primeiro uso deste ESC ou sempre que usado com um
transmissor novoddiferente.

Se voce estiver usando um transmissor Futaba, devera inverter o sinal do canal do acelerador no seu
transmissor. Consulte as instrugdes do seu Futaba para obter detalhes.

O sinal individual do transmissor varia em aceleragio maxima, freio total e ponte morto. Vocé deve calibrar seu ESC
para gue ele opere de forma mais eficaz com o seu transmissor.
Como calibrar o ESC

@ Desligue o ESC.

4 Ligue o transmissor.

aMantenha o acelerador total no seu transmissor & ligue o interruptor do ESC
Mantenha o acelerador totalmente pressionado no transmissor. O LED piscanoESC e
vocé pode ouvir os tons de inicializacio.

# Aguarde 2 segundas.

90 LED verde pisca rapidamente e o motor toca 4 vezes, indicando que a aceleracio total
esta sendo medida.

@0 LED vermelho pisca enguanto emite um bipe, indicando que é hora de
acionar o freio total. Mova o gatilho do acelerader para o freio total e aguarde alguns
segundos. O LED vermelho do ESC piscara e tocara 4 veres, indicando que o freio total foi
medido.

40 LED amarelo pisca enquanta emite um bipe, indicando que & hora de colocar em ponto
morto. Relaxe o gatilho para o ponto morto (centra). O ESC agora tocara 4 vezes e piscara

o LED amarelo rapidamente para aceitar a posigao de ponto morto.
® O LED do ESC piscara e tocara duas vezes, indicando que esta armado

Mesta posicdo, ao conectar as baterias e ligar o interruptor, o ESC emitira o tom de inicializagio & piscard, @ o tom de

armar soara um ou dois segundos depois. Se o ESC estiver programado para a configuracio Auto-Lipo, ele
emitira um bipe indicando o numero de células na sua bateria Lipo entre os tons de inicializagéo e os tons
de armar. Apos o tom de armar ser reproduzido, o ESC estara ATIVO e respondera a aplicagao do acelerador
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1)Cartio de Programa (Parte Opcional)
O Cartao de Programa permite gue vocé modifigue as configuracoes mais comumente usadas neste ESC com o togue
de um unico botdo. Nao é necessario computador. Basta conectar o Cartao de Programa ao cabo do

acelerador do controlador e ligar o cartdo de programa conforme descrito abaixo. Cligue no botao para rolar e
alterar as configuragies indicadas. Todas as configuragtes serdo exibidas no cartado de programa mediatamente. Nao poderia

ser mais facil.

2) Programac3o Manual
A programacdo manual do ESC é tao simples quanto responder a algumas perguntas. Existem nove opcdes

de configuracao.
Recursos programaveis

Instrugdes para o Cartao de Frograma
4Desligue o ESC e desconecte o cabo do acelerador do

receptor.
@ Conecte o cabo do acelerador do EC ao conector de 3 pinos no Cartdo

de Programa. '
tLigue o ESC para aplicar energia ac ESC e ao Cartdo de

Programa.
a4 Todas as configurages atuais serdo exibidas nos LEDs

correspondentes. Pressione e

.Pt_rgunta [configuracao)

| valor (D)* padrio de fabrica | Descrigdo

1) Tipo Freio/Re

1) Bloqueic de Reverso (D)*

Parmita o uso da marcha & ré somente apds o ESC
detectar dois segundos de aceleracas neutra.

2) Somente Avango/Freio

Sem funcdo de ré.

3) Avango/Freio/Re A marcha & ré ou para frente pode ser acessada a
qualguer momento apos o ESC frear até zero RPM do motor.
2) Parcentagem de Frenagem 1 } 25% B Parmita apenas 25% da poténcia de frenagem disponivel com frenagem total, i
2} 50% {D]" Permita apenas 50% da paténcia de frenagem dispanivel com frenagem total,
3} T50 Permita apenas 5% da poléncia da frensgem disponivel com frenagem total,
4} 100%; Parmita toda & poténcia de frenagern disponivel.
[ 3) Porcentagem de| 1 1 25% Permita apenas 25% da poténcia em ré.
Re 2)50% (D)* Permita apenas 50% da poténcia em ré.
3) TEY, Permita apenas 75% da potenciaemmarchaare.
4} 100%5 Permita poténcia méxima em marcha a ré
4) Controle de Impacto 1) Alto Aceleragdo muito limitada. Bom para veiculos 2WD. 1
RJMEHIS) Limite de aceleragdo médio.
3) Baixo Limite de aceleragio moderado. Bom para velculos

4WD em terra macia.

4) Mais baixo (D)*

Limite de aceleracdo muite moderado. Bom para a maioria
das situagdes.

5) Desativado

A aceleracdo e limitada apenas pela capacidade da bateria.
Bom para 4WD am corridas de arrancada de alta tragao.

5} Frelo de Arrangue

1) Desativado (D)*

0 weiculo deskizara com guase nenhuma resisténcia do motar em
ponta morto.

2)10% Baixo efeito de frenagem do motor em ponto morto.
3) 20% Mais efeite de frenagem do moter em ponte morto,
47 30% Efeito de frenagem bastante alto do motor em ponto merte.
- 5)40% Alto efeito de frenagem do motor em ponto morto
[~ &) Falxa Mor do Acelerador | ‘|} Grande 01500 ms :

2} Mormal (D}“ 1000 ms

3) Pequeno 00750 ms

4} Muita Pequenc |O,0500 ma

5) Menor 0,0250 ms

7) Corte de Voltagem| 1) Nenhum Mao corta nem limita a poténcia devido a baixa

violtagem. Use esta configuregBo SOMEM TE com bateriss de
MiCd ou NiMH. Nio use com baterias de Lipo!
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2) Auto-Lipo (D)* Detecta automaticamente o nimero de celulas Lipo

|t:nnect_ada_5_
3} By Cortaflimita a aceleragde quando o conjunto chega a §
volts |
4) BV Cortallimita a aceleracdo quando o conjunto chega a & vaolts,
Uma configuracao obrigatdria para conjuntos Lipo de 2 células
5) 9V Corta/limita a aceleragio quando o conjunto chega a 9 volts. Uma
configuragdo obrigataria para conjuntos Lipo de 3 celulas
6112V Cortafllimita a aceleragao guando a conjunto chega a 12 volts. Umna 1
configuracdo obrigatéria para conjuntos Lipo de 4 células$
1) Temporizacho do Motor | 1) Mais Baiva Uma configuracio de méxima eficiéncia, proporcionanda
longos emipos de execugio o temperatura do motor mais fria
2} Mormal { D}‘ A malhor combinagdo de veloeidade, poténeia & eficiéncia para todes o8 motones.
_3} Mais Alta Aurmenta o consumo de amperes, reduz o termpa de execucio, aumenta a temperatura T
do motor e pode aumentar ligeiramente a velocidade/impacto
maximao.
9) Tipo de Moter | 1) 5em Escovas (D)* Para molor Semm escovas.
|~ 2) Reversdo com Escovas | Para motor com escovas e reversao.

_33 Alta Poténcia com Escovas  Para configuragBo de motor com escovas de alta poténcia

Vocé deve responder “SIM” ou "NAQ" aos valores de configuragdo, conforme mostrado na tela do ESC. Ao inserir
a configuracdo, o ESC emitird uma sequéncia de bipes e flashes de LED indicardo em qual etapa vocé estd. A
sequéncia de bipes tem duas partes. O primeiro conjunto de bipes indica o "Numero da Configuracao (Pergunta)”,
por exemplo, Tipo de ErEIO.-"RE, e o segundo conjunto de bipes indica um Valor de
Configuragao, por exemplo, Blogueio de Ré. Responder "MAo™ a um valor de configuragdo fara com que 0 ESC
solicite o proximo valor naquela se¢io. Depois que uma resposta "Sim” for aceita, o ESC sabe que vocé ndo
a5ta imeressado em nenhuma outra opgdo naquela se¢ao, entdo ale pula para a primeira opgao na proxima segao.

Obsarvagao: Se vocé responder "N3o™ a todos os Valores de Configuragao para um Nomero de Configuragéo especifico, o ESC

mantera qualguer valor que tenha sido programado anteriormente. Somente respondendo "Sim"” a um Valor de
Configuragdo o ESC armazena ré.fa_lteran'a asse valor,

Como Entrar no Modo de Programacgao
® Conecte a bateria ao ESC

@ Mantenha o transmissor em aceleragdo maxima
@ Ligue o interruptor ESC

@ O LED pisca e emite um bipe

® Aguarde alguns segundos

@ O LED pisca e emite um bipe 4 vezes, indicando gue esta pronto para o modo de calibragao
@ Cortinee 8 manter ¢ seeleradar em aceleracin miskima ) )

@ O LED pisca enquanto emite um bipe

@ Aguarde mais alguns segundos

@ O LED pisca e emite um bipe 4 vezes

@ O LED pisca enguanto emite um bipe, indicande o mode de programacio

& Solte o gatilho em ponto morto (centro)
Neste ponto, o ESC estara piscanda/femitindo um bipe na seguinte sequéncia:
Bipe-Pausa-Bipe.. e depois repete. 1sso indica gue vocé esta na secio da Pergunta 1e que ele solicita que
vocé aceite/rejeite os valores agora
Ao responder a uma pergunta, vocé precisara mover o gatilho para a posigao "Sim" [aceleraiéo maxima)
ou “Maa” (freio méxima) & manté-la |4 por cerca de 3 segundes. Quanda o ESC aceitar sua resposta, ele a canfirmara
piscando o LED e emitindo um bipe. Solte o gatilho, permitindo que ele va para Neutro para
confirmar que vocé esta pronto para o ESC fazer sua préxima pergunta. Vocé nao precisa continuar com
todas as nove opgdes de programacéao. Por exemplo, se vocé deseja apenas alterar o Tipo de,
Freio/Re (Opgao 1), depois de programar essa configuragéo, vocé pode desconectar a energia do

ESC e estara pronto para funcionar. Desconectar o controlador no meio da programacao
simplesmente mantem os valores para as opgoes de programacao restantes que foram configuradas
anteriormente.

O ESC vem com uma ventoinha sem escovas de 30 mm x 30 mm x 7 mm @ 5 V. Caso a ventoinha precise ser substituida,
basta desconectar os fios de alimentacao do ESC, remover o 4 parafusos gue prendem a ventoinha a cobertura ¢
deslizar a ventoinha para fora do compartimento da cobertura.

ESPECFF:M;ﬁES DO CONTROLADOR DEVELOCIDADE

®



Awancad Frale ou AvangoFrelo/Retorno
| Poténciadeentradafesiias) | (LiPo 2-65)
| Limites do motar,
Kv sem escovas £ 2400 Até 65 (25,2V), para monster trucks e truggies de 1/8
KV semescovas > 2400 Ate 45 (16,8V), ideal para buggies de 1/8
Resisténca de entrada, sem ascovas 0,0002 Ohms por fase a 25°C (TT°F) Temperatura de Trans.
Corrente continuafde ruptura 150A59508
BEC de comutagao 8,7V, 3A
LED de status Um LED com 3 cores (vermelho, verde e laranja)
:P rotecdo contra sobrecarga térmica | Sim
Dimensoes (C*L*A) 48,8*578*35, Bmm (1,29%2,28*1,417)
[~ Peso (Ndoincluifios) — | 88g(31002)

SOLUCAQ DE PROBLEMAS
Problema: Meu ESC pode ou nao armar, mas nao calibra para o meu transmissor.
Solugdo: A maioria dos problemas de calibragio pode ser reselvida alterando as configuragdes no transmissor.

Certifique-se de que os pontos finais do acelerador e do freio (chamados EPA ou ATV no seu
radio) estejam no canal do acelerador entre 100 e 120%. Se vocé tiver um transmissor Futaba ou fabricado

pela Futaba, certifique-se de que o canal do acelerador esteja definido para a posigdo invertida.
Problema: Meu ESC calibra para as posigdes de aceleragio maxima e freio maximo, mas ndo calibra para a
posi¢ao neutra do acelerador. (LED laranja continua piscandao)
Solugao: Mova o compensador do acelerador para um lado e depois para o outro (geralmente, idealmente,
em direc3o a0 lado do acelerador). Se o seu transmissor tiver uma configuragio de 50050 e TOV30 para o aceleradaor,
defina-o para 50V50 e tente calibrar novamente. Além disso, se vocé alterou a banda morta para uma banda
mais estreita, pode tentar voltar a configuragéo "normal”.
Problema: Meu veiculo age como se tivesse "turbo lag” (aceleragdo/impacto fracos nos primeiros metros)

Solugao: Certifique-se de usar baterias de alta qualidade e um conector de bateria capaz de alto fluxo de
amperes (40-100 amperes). Esse comportamento € muito tipico de uma bateria que esta tendo
dificuldade em fornecer a energia que seu veiculo/sistema requer para o desempenho maximo.

Use barras de cobre para conectar as células em vez de abas soldadas. As barras de cobre tém uma resisténcia
muito menor.

Problema: Minha bateria esta conectada ao ESC e nada esta funcionando

Solucao: Certifique-se de que o plugue do receptor do ESC esteja conectado ao canal 2 do receptor @ na orientagdo

correta. Verifigue novamente as conexdes de solda no plugue da bateria e certifique-se de que a
bateria esteja apresentando boa voltagem.

GARANTIA DO PRODUTO

Este controlador de velocidade sem escovas tem garantia contra defeitos de materiais ou de fabricacio por um
pericdo de UM AMO a partir da data original da compra & garantia ndo cobre instalagao incorreta, componentes
desgastados pelo uso, danos & caixa ou placas de circuito expostas, danos devido ao sincronismo, danos pelo use de mais de &
células LiPo na tensao de entrada, conexdo cruzada dos fios de alimentacdo da bateria/motor, superaquecimento
das abas de solda, aplicacdo de tensdo reversa, uso ou instalagéo indevida do BEC externo, danos
resultantes de sobrecarga térmica ou curto-circuito no moter, danos por instalagao incorreta do serva FET ou da bateria
do receptor, adulteracdo de componentes eletrénicos internaos, permitir que agua, umidade ou qualquer
outro material estranho entre no ESC ou na placa de circuito impresso, instalacdofiacdo incorreta do
plastico do plugue de entrada, permitir que a fiagao exposta ou as abas de solda entrem em curto-circuito ou
gualguer dano causado por colisdo, inundagao ou desastre natural. Como ndo temos controle sobre a
conexdo e o uso do controlador de velocidade ou outros componentes eletrénicos relacionados, nenhuma
responsabilidade pode ser assumida nem sera aceita por gquaisguer danos resultantes do uso deste produto. Todo
ESC e exaustivamente testado e ciclado antes de sair de nossas instalagGes e, portanto, é considerado
operacional. Ao conectarfoperar o controlador de velocidade, o usuario aceita toda a responsabilidade
resultante. Em nenhuma circunstancia nossa responsabilidade excedera o custo original do produto.
Reservamo-nos o direito de modificar as clausulas de garantia sem aviso prévio. Este ESC nao se destina ao
uso por menores de 14 anos sem a supervisdo estrita de um adulto. O uso deste ESC de forma descontrolada
pode resultar em danos fisicos ou ferimentos. Tome cuidado extra ao operar qualguer veiculo de
controle remoto.

As especificagbes estio sujeitas a alteragdes sem aviso prévio

?
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@ — Dz HO deFRgISFEE FCC: 732901
Humars de registrs WECH: -0

Auwrisacao da labariSns
EMCC Witness autorizagie da TUV-5UD

Declaragao de Conformidade

Certificadon®. i TC-1103-053-01
Receranta i Shenzhen SKYRC Tachnology Co., Ltd
Endemegn S 0F, Edificio Mo. &, Pangue industrial MeiTal, GuanGuang South Rosd,
Quiieaa, Guanlan, Distrito de BacAn, Shenzhen, China.
Marme do produto e - dor 2 wscce ALL YR
Conirold on g siieced ada e evsova S CALL VE
R regintrd s H TORD
Modelofs) ; TOROE 1504
{Fodos o modelos de EUT aie ieSoos o os noms dihrnn o sio pes fire de madesing
e propoaks. |
TORDE 30A [0 modelo de design do ELT e TOROSE 150A 530 identicos
e o PCB diferente & menos MOSFET.)
TORO Micro
{Todos o8 modelas. de EUT sio idéeticos & on nomas diferenbes 50 spenes pars
fires o marbating, mas o4 difaramss de 12 @ 118
Fabricanie i Shenrhen SKYRC Technalogy Co., Ltd.
End eraco i s Edificio n® & Parqus industrial MeiTal, GuanGuang South Road, Culhua,

Radntiba i - 10E 18

Guanlan, Distrito de Baohn, Shenzhen, China.

1 TR-1103-053-01

m&.a:.ﬁ.sa,.aaﬂ_n.n.ua.o.n.ﬁa._mus.u.nu.nmﬂ%m.mn.mi.u Q0AN0AIEC com alteraghes.

Padrides de bt

EM 6 (Wk-6-3:2007

Tl
Compatibilidade slatramagretics |EC) - Parte 6-1:

Hormas genéricas - Morma de emissdo para ambignas Confonms

EN 6106 1:2007

Compatibilidade eletromagn ética (EMC) Parte 6-1: _
Padroes genéricos Imunidade para Canfarme

ambiantan rasid igif comerdiain ¢ de indiuria lew _

#s marcagdes CE mostrades sbemo podem ser aficadss no produt o apes i prepanacha ds dotuidmlag e
da corformidade necasséria. oonforme estipdado no artige 8 da Diretiva do Conselho TO0AT0RCE

q3

DCron cler e 2 e

T che onard e 31T

_\%ﬂ\‘ 1\,....h__.. |

Garente

Corive EME P b che Wizh: yowse pelbec bt ot
VELL TR A Frce: o Rl TeiB-REG-10

TBC
Shenzhen Bontek Tecnologia Eletrdnica Co., Ltd.

h m Atestado de Conformidade

Pumearn du cortificagio: NCT BRC- MR e do relatariocdd CTHGR-106EE-1L. BCTTIGR-106RE-2

Shenzxhen Bontek Electronie Technology Co., Lid, declar gue o testes foram
foram concluidos & relatdrios foram ger adaos para;

Fequerenta: TECHOLOGIA DHK 60~
E2 Bidg, Wanfeng Wesiern Ind Zone, Hewil, Shajing, Shenzhen, China
Sin104
TECNOLOGLA DHE CO.
EZ Bidg, Wanfeng Wesiern Ind Zone, Heyi, Shajing, Shenzhen, China
518104

vacimpiae DHK HOBBY

Produto: Transmissor & recepton de 2,4 GHE
Modelo: DT, BITHT
E, de acordo com es seguintes diretrizes aplicaveis:
\Diresiva RETTE WOUSIEC (oorfiorme alterada),
Crseeste produfio o avaliads de acerde com o3 seguintes padnies apllcdvels
ETS1 EN M 4481 V1.6.1
ETSI EN 300 440-3 V1.4.1
RETTE  gyg en 301 4891 visa
ETSI EN 301 489-3 V1.4.1
Portant, SHEMDHEN BOMTEY ELECTROMIC TECHNOLOGY CO., LTD. reconhece gus
a Fabricante pode emitir uma DECLARACAD de COMFORMIDADE e aplicar
a marca CE de acords cadn as Regras da Unigo Europala.

Aleatada por:

Caminho Keas

sy Wang

VF, Bloco East H-3, OCT Eastem Ind. Zone, Giaocheng TREn:
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DHKTECHNOLOGY CO.LTD.

E2 Blk, Wan'feng Western Ind Zone,
Heyi, Shenzhen, China 518104
Telefone: +86 755 33895639

Fax: +86 755 33895635

E-mail: dhkhobby@yahoo.com
http://www.dhkhobby.com



