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1. Introdugao

Obrigado por escolher o Sistema de radiocontrole proporcional Syncro KT-432PT, com 4
canais, 2,4GHz, digital computadorizado, para uso em auto e nautimodelos. A operagdo
do KT-431PT & bem simples. Leia totalmente e com cuidado esse manual de instruches
e faga sempre uma operagdo segura.

Se vocé for usa-lo com a série Mini-Z Sports, primeiro leia a pagina 43 e altere o
protocolo para “Mini-Z (FHS)"

Mota: o padrio de fabrica é “FHSS 1way"

2. Servigos

Se vocé encontrar algum problema durante o use, por favor consulte esse manual. Se o
problema persistir, contacte a revenda Hobby One onde vocé comprou o produto
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3. Simbolos especiais

Por favor preste atengdo nos simbolos mostrados abaixo.

& Perigo: Nao seguir essas orientagies pode acarretar ferimentos ou morte

& Adverténcia: Nao seguir essas instrugdes pode expor 0 USUArio a S&rios rscos

& Atencado: Nio seguir essas orientagdes pode acametar em risco ao usudrio

@ Proibido @ Ovbrigatorio
4, Seguranga

® MNao use a noite ou sob tempestade. O mau tempo pode afetar o controle.

o Tenha certeza de que os movimentos no modelo correspondem ao comandos dados.

Para desligar o sistema, desligue em primeiro lugar o receptor. Depois disso desligue
o transmissor.

@ O sistema 2 4GHz afetara o modelo depois gue o transmissor for ligado.

"
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@ Certifique-se de configurar a fungdo “Fail Safe”

limitada, Se a agua ou alguma sujeira entrar @m algum componente do sistema,

® M&o opere na chuva, em pogas d agua ou quando a visibilidade estiver
pode resultar em perda de controle ou movimentos erraticos,

Mio opere o modelo nesses lugares:

- Préximo a lugares com ocutros radiocontroles

- Préximo a pessoas ou rodovias

- Proximo a barcos com passageiros

- Praximo a redes de alta tensdo, antenas de radio comunicagao
A instalagdo incorreta no modelo pode resultar em interferéncias e
perda de controle do modelo.

sob efeito de alcool ou outra droga. A sua atengio estara prejudicada

® Munca opere o modelo quando estiver cansado, se sentindo mal ou
resultando em situagdes perigosas e ferimentos em vocé ou em oulros,

com o modelo em funcionamento ou logo apds seu desligamento. Vocé pode se

® Munca toque o motor, o controlador de velocidade ou qualguer outra parte aquecida,
gueimar.
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Sempre teste o alcance antes de usar.

Problemas com o sistema de radio ou instalag8o incorreta podem causar perda de con-
trole. Peca para um amigo segurar o modelo ou coloque-o sobre um estande onde as
rodas ou a hélice possam girar livremente, Afaste-se e verifique se 0s servos se movem
corretamente. Se alguma anomalia for ohservada, ndo opere o modelo. Verifique
também se o modelo na memdria do radio & aguele que esta sendo usado.

Ligando:

Ligue os interruptores, Sempre verifique se o Trim do acelerador esta em neutro. Nas
regulagens, sempre faga os procedimentos com o motor desligado ou o motor elétrico
desconectado. O modelo pode se descontrolar.

Fungdo Fail Safe:

Verifiqgue a funcdo Fail Safe antes de usar o modelo como descrito aqui,

(1) Ligue o transmissor & depois o receptor.

(2) Espere pelo menos 30 segundos. Desligue o transmissor. O transmissor transfere
os dados do Fail Safe para o receptor a cada 5 segundos.

(3) Venfique se os servos se movem para as posices determinadas. Essa fungéo
aumenta a seguranga do modelo, movendo os servos para uma posicao escolhida,
quando o receptor falha. Entretanto, se as posigdes escolhidas forem perigosas, o
resultado & o oposto. Quando a diregdo dos servos & alterada com a funcéo Re-
verse, a fungdo Fail Safe & desativada.
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Bateria:

(1) Nao faga curto-circuito na bateria.

(2) Nao deixe a bateria cair, ndo a exponha a choque ou vibragdes fortes. A bateria pode
entrar em curto-circuito, super-aguecer, vazar causando queimaduras ou danos guimicos.

Armazenamento:

1) Mao deixe o sisterna de radio ou o modelo ao alcance de criangas.
2) Mao guarde o sistema de radio nos seguintes locais

- Onde seja extremamente frio ou quente

- Exposto 4 Juz direta do sol

- Sob alta umidade

- Sob vibracao

- Onde haja poeira

- Exposto ao vapor ou condensacio

Guardar o sistema de radio nessas condigdes poderia causar deformagdes e outros
inameros problemas.
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5, Sistema 2 4GHz

O Syncro touch KT-432PT adota 0 mais moderno sistema 2.4GHz. O sistema é
compativel com 2 tipos de protocolos FHSS/FHSS e pode ser usado numa enarme
guantidade de modelos Kyosho, O protocolo FHS & compativel com o transmissor KT-19,
usado na série Mini-Z Sports. Com o protocolo FHSS habilitado, esse transmissor pode
ser usado com os receptores KR-331 e KR-431T. Veja a pagina 42 e selecione o protoco-
lo correto.

Mo modo FHSS 1way e 2way, o alcance no solo @ cerca de 200m=250m. Entretanto, para
modelo usados na agua, sempre mantenha a distancia maxima de 100m,

Especificagdes:

Faixa RF: 2,405-2 475GHz
Largura da Banda: S00KHz
Band sum; 140

Poténcia RF; menor gque 20dBm
Sistema 2. 4GHz: FHS/FHSS
Comprimento da antena: 26mm
Sensibilidade RX: -105dBm
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&Pﬂrigu:

O mau uso do sistema de radio pode
levar a sérios acidentes e ferimentos,
Por favor leia totalmente esse manual e
opere o KT-432PT corretamente.

&Pe rigo:

Sempre ligue o transmissor em
primeiro lugar, antes do receptor. Des-
ligue sempre o receptar antes do
transmissor. Desta forma vocé evila

que o receptor esteja ligado sem o
recebimento do sinal correto do
transmissor, Essa situagio poderia
gerar movimentos emraticos dos
sen/os. Isso é particularmente
importante em modelos elétricos.

Abanda 2.4GHz tem um comportamento
totalmente diferente das bandas de
frequéncias usadas anteriormente.
Mantenha seu modelo sempre a vista. Um
grande objeto poderia bloguear o sinal do
transmissor e consequentemente deixar
seu modelo sem controle. O sinal 2.4GHz
propaga em linha reta e ndo pode contor-
nar objetos em seu caminho. Munca
tampe a antena do transmissor durante a
operagdo. Seu modelo poderia ficar sem
controle e causar acidentes,
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Caracteristicas do Transmissor

O KT-432PT trabalha em uma faixa de frequéncias de 2,405 a 2 475GHz.
Essa banda foi dividida em 160 canais independentes. Cada radio usa 32
canais e 140 tipos diferentes de algoritimos, prevenindo assim
interferéncias.

Esse sistema de radio usa uma antena multidirecional de alto ganho. Ela
cobre a inteira banda de frequéncia, Associado com um receptor de alta

sensibilidade, o sistema previne interferéncias durante o uso em longas

distancias.

Cada transmissor tem uma identidade (nica. Quando pareado, o receptor
@ guarda esse identificagio. A partir dai o receptor 56 processa dados oriun-
dos do transmissor cadastrado. Isso evita a recepgio de dados de outros

transmissores, aumentando a seguranga.

0 sistema usa compaonentes eletrdnicos de baixo consumo e chips de alta
sensibilidade no receptor. O consumo desse sistema & um décimo do con-
sumo de um radio FM normal.

ﬂ O KT-432PT usa um sistema de comunicagdo “two-way", que pode controlar

o modelo melher, tormando sua operagdo muito mais segura do que nunca.

"m
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6. Especificagoes do Transmissor

Especificagbes do Transmissor
e 2 g FHS/FHSS
Modelos: Auto/Nauti MODEL: KT-432PT

Faixa RF: 2 405~2 475GHz
Largura da Banda: S00KHz
Banda: 140

Poténcia RF: menor que 20 dBm
Sistema 2.4GHz: FHS/IFHSS
Tipo de codiga: GFSK
Sensibilidade: 1024

Alarme baixa voltagem: Sim (menor que 3,7V)
Porta DSC: Sim (USB HID)

Faixa Diregao; 66

Faixa Acelerador: 45 (F:30-B:30)
Porta carregador: Sim

Voltagem: 4,8~6,0V (Pilhas AA x 4)
Antena: 26mm

Peso: 3889

Dimensdes: 183x143 5x231mm
Cores: Preto & Prata
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7. Especificacbes do Receptor
Especificagbes

Canais: 4

Tipos de modelos: AutiMauti
Faixa RF; 2. 405~2 475GHz
Banda; 140

Poténcia RF: menor que 20dBm
Sistema 2.4GHz: FHSS

Tipo do Codigo: GFSK
Voltagem: 4.0~6,5V DC

Peso: 10g

Antena: 26mm

Dimensdes: 35,4x29 6x13mm
Cor: Preta

Sensibilidade RX: -105 dBm
Porta i-BUS: Sim (n&o usada)
Porta aquisicdo de dados: Sim

FHSS

MODEL: KR-431T

821368 - Apenas TX
82138B - TX e RX
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7.01: Médulo de temperatura (ndo incluido)
Especificagbes

FHS/FHSS

Tipos de modelos: Auto/Nauti I“IIIEL IT-I:'I'IIIH
Faixa de monitoramento: -40~250°

Voltagem: 4.0~6.5V DV

Peso: 5.9g

Dimensdes: 31x15x8mm

Cor: Preta

7.02: Médulo de voltagem (ndo incluido)
Especificagbes

FHS/FHSS

Tipos de modelos: Auto/Mauti MODEL: KT-CNTO1
Faixa de monitoramento: 0~100V DC

Voltagem: 4.0~6.5V DV

Peso; 6g

Dimensdes: 31x15x8mm

Cor: Preta
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8. Conexbes dos Servos e Receptor '-‘
8.01. Com um controlador de velocidade ”;:
B = =
e A
i
Kol
L 2
Eatoria
2
Para garantir um longo alcance, instale a antena do
receptor verticaimente e longe de pegas metélicas . Antena
Il Receptor
I
8.01. Com um motor a explosdo
Batnra
Sorvo Canal 4
Sarva Caral 3
Sefvo acslarsdor
Servo direcla
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9. Operacio ) ':'-
Portas _

CH1-CH4: Representa o numero do canal
| BIND, VCC: Porta para pareamento & fonte de forga

SERVO: ndo usado
SENS: Representa a porta de entrada para

SENSOores.

Instalando as baterias . . :

1. Retire a tampa 2. Instale as 4 pilhas alcalinas 3. Feche a tampa encaixando
tamanho AA como mostrado no lugar

aqui,

Tampa da bateria

o
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Pareamento

1. Instale as baterias no transmissor e ligue.

2. Abra o menu principal e selecione a fungdo “RX setup” na segunda pagina. Em seguida
togue em "Bind with a receiver” para entrar no modo pareamento,

3. Encaixe o cabo de pareamento no canal de forga.

4. Ligue o conector 8VDC ao CH1 até CH4 com a polaridade correta para entrar no moda
pareamento. O LED do receptor comega a piscar.

5. O transmissor entra no modo pareamento automaticamente depois que o receptor foi
bem sucedido.

G. Retire o cabo e reinicialize o receplor. Conecte o cabos dos servos e modulos de sen-
sores ao receptor e verifique se tudo funciona normalmente.

7. Se alguma coisa ndo estiver correta repita os passos acima.

Mota:

Se o modo pareamento foi ativado por engano, o transmissor e o receptor ndo funciona-
rao corretamente. Nesse caso, & necessano reinicializar o transmissor e o receptor, Se
isso ndo for o suficiente, faga o pareamento outra vez.

Mo modo Min-Z, depois do passo 2, consulte o manual do Mini-Z Sports e faga o parea-
mento no chassi.

Bﬂtﬂﬂﬂ Bt wilh & recanver E Ei
% 1 b Bind recetvar mode
‘I_. L. active.
” Cabo de 2 Prass the back butlon
i pareamento = to exil.
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KT-CTMO1: Mddulo Sensor de Temperatura

Operagao:

1. Encaixe uma ponta do plug 3PIN na porta “OUT" do Mddulo do
Sensor de temperatura. Encaixe a outra ponta na porta “SENS"
no receptor.

2. Instale o sensor @m local apropriado (bateria ou motor)

3. Ligue o transmissor e o receptor, O mostrador indicara
“Temperature 1:25.0°C". Isso indica que a instalagio esta
correta. A temperatura medida & 25°C

KT-CVTO1: Médulo Sensor de Voltagem

Operagao:

1. Encaixe uma ponta do plug 3PIN na parta "OUT" do Madulo do
Sensor de temperatura. Encaixe a outra ponta na porta “SENS”
no receptor.

2. Ligue o transmissor & o receptor. O mostrador indicara
“Ext.voltage 4:0V". Isso indica gue a instalagio esta
corrata.

3. Encaixe os pinos de contato preto e vermelho no terminal
da bateria. O vermelho & o polo positivo e o preto & o negativo.
Cluando o mostrador indicar “Ext.voltaged:12.4V" a voltagem medida &
124V
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10, Ll'gx_andu

1. Faga as conexdes

2. Ligue o transmissor. Pressione rapidamente.

3. Conecte a bateria ao receptor

4, O LED vermelho do receptor acende indicando a presenga de sinal correto,
5. Quando a taxa de erro do transmissor for menor gue 5% o sinal & estavel,
6. Lse o sistema de radio

Ligue o receplor

11. Desligando

1. Desligue o receptor
2. Desligue o transmissor (pressione longamente)

Atencgdo: O transmissor ndo pode ser desligado se o receptor ainda estiver ligado.

W AT, o

P
- Shut down
s gﬂ@i

O
L

= 3

W Desligue o receptor
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12. Teclas de Fungdo s

2A4GHz ANT

TR2

5Wa
5W1

SWa2

Interruptor

Micro USB
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13. Tela de Status
Primeiro, o logo da Kyosho & mostrado. Depois de 2 segundos a tela de status aparece.

Mome do modelo
Sinal no receptor Bateria do receptor

Mixagem do freio
Status dos sensores -L

__ - J— 5 == — Mixagens
Curva do acelerador —' TX voltage ¥ 517V e
| ﬁ Errattist s g}u'ﬁmar competicio
AB.S. ai
m—'—Ecm'l
Corte do motor L
Canal dire¢do
Marcha lenta — |
Canal acelerador
Modo barco ——
Canal 3
Trim acelerador
——— Canal 4
Ajuda - — Regulagens - Trim diregao

"
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13.01. Trim

Tocando na letra “F", *B”, “L” ou “R", no Trim da Dire¢do ou Acelera-
dor, na tela de status, a tela Trim sera mostrada, na qual vocé podera

ver os valores e passos por clique. TX Mollage & 817V

Error rate 1 0%

Tocando no “ST" (Trim da direg8o) & “TH" Trim do acelerador, vocé =l
pode regular o passo por um cligue. O valor gue sai da fabrica é 5.
Esse valor pode ser regulado entre 1 e 10, Quanto maior o valor,
maior sera o passo de cada clique,

Steering : 0

Throltle : 0

(LI

5
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14. Menu principal
RX B
in. vodlage 1
TX vollage 1
Error rate t 0%

= e —

Hawerne Lngine

&

Dinglay
P

v

M 4

= RSNERN

Pagina 1 Pagina 2

O menu pri'nrﬁi'pél pﬂdé ser acessado com
um togue no icone emhaixn da tela.

O menu principal & organizado em paginas
horizontais. Cada pagina representa 12
fungBes diferentes. As bolas brancas no pé
da pagina, indicam que pagina esta sendo
maostrada. Para mudar de pagina, toque
em qualquer lugar & arraste para a esquer-
da. Para entrar em uma fungdo, toque no
icone commespondente. Para voltar a tela
principal, toque no botio voltar no pé

da pagina. g
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15. Barra Superior

[ilemmmiwl  [wEiesmm A barra superior mostra constantemente o status do sistema

Maostra o status da bateria do receptor. Se a voltagem estiver
muito baixa, um alarme soard e o icone pisca. Veja mais a

. frente como configurar esse alarme.

Mota: Isso ndo & mostrado quando a fungo telemetria ndo esta
disponivel.

| Maostra o status da bateria do transmissor, Se a voltagem estiver

muito baixa um alarme soara e o simbolo pisca,

- Mosfra o niumero e o nome do modelo selecionado

Mostra a intensidade do sinal recebido pelo modelo. O sinal mais
forte & indicado com 5 barras, Se o sinal estiver fraco (2 barras)

. um alarme soara e o simbolo pisca.

Mota: 1ss0 nao € mostrado quando a fungao telemetria ndo esta
disponivel.
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16. Fungdes de Interface

O rodapé pode conter os seguintes botdes

—| Botdo voltar retorna a tela anteror

| Botdo default retomna os valores de fabrica

| Esses 2 botes habilitam ou desabilitam a fungao

“YES™: reinicializa os valores para os defaults de fabrica

Toque no 5] e obtenha ajuda

A barra de titulo mostra o nome da fungo ou menu.
Um ponto de exclamacgao branco, a direita, indica ajuda
disponivel,

Clique e arraste a tela de ajuda. Clique o icone voltar para
retornar & tela anterior.

Um menu vertical permite selecionar uma fungdo entre varias

Messe exemplo seleciona parametros do ABS. A barra vertical
cinza indica o comprimento do menu, Clique e arraste para
deslizar. Toque para selacionar.
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A bola azul indica a opgdo selecionada. Para selecionar

t KT432PT 01 s
LRGN outra opgdo, simplesmente toque-a.

ZRT: o2

¥ KTAJIPT 03 :gt

AKTEIPTOM (0

& RILCT ba @,

Alguns itens estdo embutidos nas
caixas, Para alternd-los basta toca-
los,

Som desabilitado

Muitas fungdes sdo selecionadas usando uma caixa de dialogo,
Uma caixa de didlogo contém diferentes objetos.
Tocando o botdo a fungio e selecionada ou executada

Esse exemplo contém os seguintes objetos

O valor do pardmetro selecionado & mostrado
no topo da caixa de didlogo.

Os 3 botdes “Forward”, “Dead zone”™ e “Backward” seiaciunam
os parametros para alterar, & opgdo selecionada & mostrada
em amarelo.

IMI I I | Aroda mostrada em baixo permite modificar os valores do
e savail? parametro selecionado. Para diminuir o valor rode para

a esquerda. Para aumentar, rode para a direita.
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16.01. Reversdo dos Servos

Essa fungdo inverte os movimentos de cada servo. A caixa
de didlogo tem 4 chaves, uma para cada canal. Para inverter
o movimento basta toca-lo. Mo exemplo ao lado apenas o
servo do canal 3 esta invertido.

16.02. Ponto final

A funcdo ponto final regula os limites maximos de cada servo M
nos 4 canais. Regule o ponto final conforme a mecénica de cada  SB00D  cH1  (T00%"
senvo. Para escolher o lado do canal 1, mova o volante da di- P
recdo para a esquerda ou para a direita. O lado escolhido sera 00%° cHz OO
indicado em amarelo. Para escolher o lado do canal 2, mova o 1o SR eSS AT
gatilho do acelerador para a posicio desejada (freio ou acelera- MR cH: 0%
do), Para escolhero ladodocanal 3oud useo Trimovachave -
correspondente. O Trim ou uma chave devera ser anteriormente R cHe 0%
associada a eles. No exemplo ao lado, o acelerador foi movido eSS

para total aceleragdo.

Para alterar o ponto final selecicnado, togue no botdo, A agulha
vermelha, representa o lado selecionado. Use o volante para
mover & alterar o ponto final. Nesse exemplo o lado do acelera-
dor esta selecionado e esta na metade.

Thraoltle

I
)

of -
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16.03. Sub Trim

A fungdo sub trim regula a posigao central de cada servo nos 4
canais, alterando o ponto final de acordo com a posigdo central
escolhida. Toque o canal desejado. Use a roda para mover a
agulha vermelha, alterando o valor. Messe exemplo, o canal 2
(acelerador) esta selecionado e o gatilho esta meio freiado.

16.04. Exponencial da diregio

Essa fung3o modifica a curva da relago do volante da diregao e o
servo, Uma vez ativada, vocé tem 2 botdes para serem regulados:
Rate: regula a inclinagao da curva. Quanto menor a inclinagdo,
menar a resposta do serva.

Exp.: regula a linearidade da curva. O valor O(zero) corresponde a
linha perfeita. Os valores positivos reduzem a sensibilidade proxi- = - — .
mo ao neutro & aumenta a sensibilidade nos pontos extremos. Por [[[[I[“]]I]]]
outro lado, valores negativos aumentam a sensibilidade préximo —

ao neutro e aumentam nos pontos extremos. A linha pontilhada {") 5
vertical mostra, em tempo real a posigdo do volante da diregio. A o -
linha pontilhada horizental indica, em tempo real, a posigdo do vo-
lante com a fungdo exponencial ativada. Messe exemplo, a fungio
exponencial esta ativada com valor maximo. A linha pontilhada
horizontal indica a diregdo 20% abaixo do neutro e a linha ponti-
|hada.

Afungio pode ser ativada por um toque em um botdo.

Throlile




o ) 2 Srrerto touch
Digital proportional radio control system |<T-432PT
16.05. Velocidade da diregdo
Se o servo da diregdo se move muito rapido para a posigao extre- | Sissring speed (0]

ma para o neutro, pode causar perda de controle do modelo. Essa —

fungao regula a velocidade que o servo se maove. 2 botdes sele- w
cionam qual velocidade regular,

Turn speed: limita a velocidade angular do servo do neutro para  Relurn spead: 100%

os extremos.

Return speed: limita a velocidade do servo em seu retorno ao
neutro, O status do canal 1 (diregio) @ mostrado em tempo real, A
barra vermelha mostra a posigdo do volante e a barra verde
mostra a posigao do servo. Nesse exemplo, o parametro Turn
speed esta selecionado e regulado em sua menor velocidade. O
volante esta virado totalmente para a direita (vermelho) mas o
servo da diregio (verde) devido a sua baixa velocidade de retormo
esta atrasado e passou um pouco de um tergo de curso. A ativa-
a0 da velocidade da direcdo pode ser atribuida a uma chave
trim.

16.06. Mixagem da diregdo (Crawler)

Existem 4 tipos diferentes de controle da direcio.

Front side: (dianteira) o canal 1 controla a diregdo dianteira

Rear side: (lraseira) o canal 1 controla a direcdo traseira e esfa
Em reverso,

Same phase: o canal 1 controla a diregdo dianteira e o canal 3 a
traseira. O canal 3 & uma copia do canal 1.

Reverse phase: o canal 1 controla a diregdo dianteira e o canal 3
a traseira. O canal 3 & uma copia do canal 1 mas esta invertido.

4 botdes selecionam os tipos de diregdo,

Uma imagem do modelo & mostrada em tempo real, A imagem da
roda em cinza claro, indica a posigao da roda quando virada total-
mente para a direita. A imagem da roda em cinza escuro repre-
senta a posigdo real das rodas. Nesse exemplo o Reverse phase
esta selecionado e a diregdo esta virada metade para a esquer-
da. Essa fungio pode ser atribuida a um botdo. A funcio seguinte
sera selecionada cada vez que o botdo for pressionado.




KyOosHO

16.07. Neutro do aceleradar

A funcdio neutro do acelerador define o comprtamento do acelera- Linteltie neutral ()}
dor quando préximo ao neutro. 3 botdes selecionam qual para- Backward| "
metra regular. i
Dead zone: define a largura da regido em torno do neutro na
gual o gatilho do acelerador ndo tera efeito e sera lida como
neutro, Isso serve para compensar imperfeicdes do acelerador e
para facilitar a pilotagem de iniciantes,

Forward: na operacao do acelerador, especialmente em modelo
com motor 8 explosao, ndo tem qualquer efeito quando proximo
ao ponto neutro, & comega a acelerar a partir de determinado
ponto. Esse pardmetro regula esse ponto, deixando o servo pular
diretamente para ele assim que um leve toque & dado no gatilho
do acelerador,

Backward: alguns freios ndo tem efeito prdximo ao neutro e
comecam a funcionar apenas a partir de determinado ponto.
Esse parametro regula esse ponto, permitindo que o servo pule
diretamente para ele aoc menor toque no gatilho do acelerador,
freiando, A linha vertical pontilhada mosira a posigio do gatilho
do acelerador em tempo real. A linha pontilhada horizontal mostra
em tempo real a posicdo do servo do acelerador depois que essa
funcao foi aplicada. No exemplo ao lado, a Dead zone estd a
25%, the forward para 20% e Backward esta selecionada com
30%. O gatilho do acelerador esta freiando suavemente.

16.08. Exponencial do acelerador

A fungio Exponencial do acelerador & idéntica a do exponencial | —— .
da diregdo, aplicada ac canal 2, Sua ativagio pode ser atribuida W
a um botdo. A taxa pode ser regulada em uma chave trim. Essa Exponential: 100%
fungdo pode ser ativada na chave SW1-3. i

v o)
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16.09. Curva acelerador

Essa fungéio define 5 pontos de uma curva entre o gatilho do
acelerador e o servo. Os 5 botdes embaixo da tela, selecio-
nam os 3 pontos a serem regulados, Cada ponto pode ser
regulado de forma independente, entre 0% (totalmente fre-
iado) e 100% (totalmente acelerado). A linha vertical ponti-
lhada, mostra a posicdo do gatilho do acelerador em tempo
real. A linha horizontal pontilhada mostra em tempo real, a
posicio do servo. Mo exemplo o segundo ponto esta selecio-
nado e requlado para 15%, compensando assim o serva que
esta rapido demais.

A ativagao desse fungdo pode ser atribuida a uma chave trim
TR1-3)
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16.10. AB.5.

0O sistema de freio ABS, faz com que o freio seja aplicado as
rodas em pulsos, evitando assim que sejam travadas e con-
sequentemente o modelo figue sem controle. O primeiro
menu seleciona um dos 6 pardmetros para ser alterado.
Brake return: determina quanto por cento do freio sera li-
berado apds cada pulso. 100% o servo volta ao neutro apds
cada pulso, completamente o freio. 0% desabilita a fungao.

’-.
Delay: se nao estiver 0%, um atraso & inserido na ativagio ABS. e

do freio. 100% cria um atraso de 2 segundos. Brake return: 50%

Cycle lenght: determina o comprimento do ciclo do pulso. bt A |
20% é o ciclo mais curto, cerca de 100ms e 100% & o mais Delay: 0%

longe, cerca de S00ms. itk ey

Trigger peint: a fungdo ABS so funciona se o gatilho for acio-

el siém g ke ﬁi detorminado, 100% (Sysh it Cok

ativa o freio apenas quando totalmente freiado. o

Duty cycle: define a proporgdo do tempe que o freio é aplica- JOD0c peit S0%

do. O menar valor, (-4) solta o freio apenas 10% do tempao, O
maior valor (+4) o freio fica solto 80% do tempo.

Steering mix: um valor positivo (M) ativara o ABS apenas se
a diregdo estiver dentro de uma faixa especificada proxima ao
neutro. Um valor negativo, (E) ativara a fungio ABS apenas
qguando a direcdo estiver fora da mesma faixa. Quando um
parametro for selecionado, uma segunda caixa de didlogo
permitird modifica-lo. A curva cinza escura, representa a
fungdo ABS com freio total. A curva vermelha representa a
fungdo ABS real. A linha branca representa o gatilho além do
ponto onde a fungdo ABC funciona. A barra, abaixo do
mostrador, indica o acelerador em tempo real, Nesse exem-
plo, duty cycle o pardmetro esta selecionado com valor de
+2 soltando o freio todo o tempo. Os freios sao aplicados
43%. Acima o trigger point tem valor de 30%. A fungio ABS
pode ser atribuida a uma chave trim TR1~3.
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16.11. Velocidade do acelerador :
A fungio velocidade do acelerador é identica a velocidade da Theols speed o]

direglo, aplicada ao canal 2, Essa fungdo pode ser atribuida ﬁﬂ

a uma chave trim.
Return: 100%

16.02. Ponio médio do acelerador

Em alguns modelos o curso do acelerador ndo & igual ao curso
do freio, Essa fungio permite determinar o ponto médio entre o
acelerador e o freio. Mo exemplo ao lado, 40% do curso é para o

freio e 60% para o acelerador. Cw
Fronl: 60%

ITTELE

Back: 40%

=

1_5_.13. Ma_rpha Ienla_

Essa fungdo determina a posigao do acelerador no ponto
neutro. Em um modelo com motor a explosdo, isso pode ser
dtil, para regular a marcha lenta com um valor positivo, para
aumentar a rotagdo enguanto o motor estiver frio. Nesse e-
xemplo, o gatilho do acelerador esta em neutro, mas como
essa funglo esta ativada, o acelerador esta a 20%.
Afuncdo marcha lenta pode ser atnbuida a uma chave
SW1~3, Throtile idie Iz up

Asgigned lo SW2

Throllke
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16.14. Corte do motor

Quando a fungao Corte do motor estiver ativada, o gatilho do
acelerador & ignorado e o servo do acelerador fica em uma
posicdo determinada. A fungio pode ser usada para parar o
motor a explosdo,. Messe exemplo, o gatilho do acelerador
esta totalmente acelerado, mas como essa fungdo esta ati-
vada e regulada em 90%, o servo do acelerador, ests leve-
mente freiado. Esse fungdo pode ser ativada através da
chave SW1-~3. Engine is cu

Assigned fo SW3

Throlile

16.15. Modo barco

Quando o lado freio do acelerador ndo & necessario, com um
barco ou outros modelos, ele pode ser desativado. Messe exem-
plo, o gatilho do acelerador esta em neutro. Como o Modo barco
esta ativado, o servo do acelerador estd no seu ponto mais
baixo,

16.16. Modo motocicleta
Use esse modo para pilotar uma Mini-Z Moto Racer
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16.17. Mixagem do freio

it 3 " Crawier do
Essa fungdo & utilizada quando o freio estd ligado a 2 ou 3 e e

senvos independentes. Os canais 3 efou 4 podem ser ativados
separadamente e serdo usados como escravos do canal do
acelerador. Apenas o lado do freio tem efeito sobre 0s canais
escravos, Toque no botdo do canal 3 efou 4 para habilitar ou
desabilitar o canal que faga parte da mixagem. Assim gue um
canal & ativado, outros 2 botdes (exponencial e AB.5.) sdo
mostrados. A fungio permite configurar até 3 canais com fun-
coes exponencial @ A.B.S. independentes, para controlar o
freio, O uso do exponencial e do A.B.S. & identico ao feito no
canal do acelerador, No exemplo ao lado, apenas o canal 4
fara parte da mixagem.
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16.18. Mixagens
4 mixagens independentes podem ser aplicadas em canais escra- |[Mixes ]

vos ou mestres, Cada uma, quando ativada, permitird que o canal

escravo seja influenciado pelo canal mestre. O canal escravo Mix t Off
pode ter seus movimentos invertidos conforme o valor configura-
do. O primeiro menu seleciona a mixagem. O segundo seleciona o Mix 2 Off
parametra. :
Master channel: (canal mestre) seleciona o canal gue influen- Mix 3: Off
ciara o escravo. o
Slave channel: (canal escravo) seleciona o canal que sera influ- Mix 4: Off
enciado pelo canal mestre [l et
Low side mix: (mixagem lado baixo) regula quanta influencia o
canal mesire terd sobre o canal escravo, quando esfiver para es-
querda (diregdo) ou do lado do freio (acelerador). Um valor nega-
tivo influenciara o canal escravo para o lado oposto. 50% influen-
ciara apenas metade. 0% nao havera influéncia.

High side mix: {mixagem lado alto) da mesma forma gue no lado

baixo, mas aqui no lado alto (diregdo para a direita e totalmente H

acalafadu._ ) : Master channel: Throttle
Offset: adiciona o valor ao canal escravo. Um valor negativo | -

levara o canal para o lado baixo. Ao modificar a mixagem do lado
baixo, do lado alto ou do valor, o canal mestre (no topo) e o canal
escravo (em baixo) sdo mostrados em tempo real. No exemplo ao
lado, a primeira mixagem esta ativada, o acelerador & o canal .".‘“." e e 200
mestre, o canal 4 & o escravo @ a mixagem do lado baixo vale
50%. Isto &, a metade do freio serd aplicada no canal 4. A ativagio  High side mix: 100
de cada uma das 4 mixagens pode ser ativada em um botdo :
SW1~3, Offsel: +0

i i ;

Sleering

Channel 3
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16.19. Mostrador servos
Essa fungio mostra em tempo real a posicio de 4 servos, O
botdo de teste ﬁ faz os servos se moverem lentamente entre

os seus respectivos pontos finais. Isso permite testar a con-
sisténcia dos mecanismos do modelo.

16.20. Timer corrida

O timer de corrida permite medir o tempo de 4 modelos diferen-
tes, Toque o icone e selecione o Timer de corrida,

Up timer: esse crondmetro inicia em 0. Ele pode ser iniciado, ou
reinicializado em 0. Mo exemplo o crondmetro esta funcionando.
Down timer: use a roda para escolher o inicio da contagem
entre 1 & 99 minutos, Quando o zero for atingido, o crondmetro
passa a contar o tempo de forma crescente. Nesse exemplo, o
crondmetro esta parado no inicio da contagem que sera de 5
minutos.




Lap timer: assim que acionado, o botdo de inicio se torna o mar-
cador das volias. Cada vez que o botdo & tocado, o tempo & mar-
cado. Mo exemplo, o marcador de voltas foi tocado e a dltima
volta foi de 15 sequndos

Lap memory: nesse modd @ mostrado as altimas 100 voltas
marcadas. Se o contador de voltas ainda estiver acionado e um
botdo for pressionado, as voltas continuam a ser marcadas e
mostradas em tempo real. Tocando o botio default as voltas
serdo zeradas. Uma confirmagdo é solicitada. Nesse exemplo &
voltas foram registradas. A fungio pode ser atribuida a um botdo,

Lap 1. Om15516

Lap Z: DOm15516
Lap X Om14595
Lap 4: Omi4598
Lap 5 Dm14596
Lap & Om15506
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16.21. Teclas de fungao

Uma fungdo pode ser atribuida independentemente a cada
chave trim e a um botdo. Para fazer isso, toque o botdo cor-
respondente na caixa de dialogo. Um menu mostra as fungbes
disponiveis para cada chave trim ou botao.

Defaults (de fabrica)

Todos os modos

TR1 Trim do acelerador

TRZ Trim da direcso

TR Menhum

W1 Crondmetro Inicia/Para
W2 Menhum

Lsw2 | Nenhum

Mini-Z (FHS)
TR LED LED LED
TRS OmR O/ O/R

Mini-Z (FHS) - Modo motocicleta
TR4 CHYG.SPD H) CHI[GSPD H] CH3G.5P0 H)

TRS CHAG SPD L) CH4[GSPD L) CH4(G.5PD L)

FHSS 1way/way
TR4 MNenhum

TRS Direcio DVR
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16.22. Modelos

Vocé pode salvar independentemente a configuragio de 20 mo-
delos. Um menu seleciona a agdo a ser executada na configura-
gao do modelo. Para cada modelo selecionado, & necessario
fazer o pareamento.

Name: (nome) altera m Select model:

a nome do modelo y seleciona a mnﬁgumq:.ﬂn

do modelo para uso.
Mo exemplo, esta v
fzlalslalslzlelslol coiocionado o primeiro |2 KT4328T 2

alwlele [0 [s]o] [e]e] mocet. —
mmmE e JeTTe Q)

Lzf=lclv]olnined gEsartes (O)

EKT432PT 05

atual,

B— N

5 =
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Copy model: copia a confi
guragio para outro modelo.
A configuragdo do modelo

desting serd perdida e

substituida pela do modelo

fonte. O primeiro menu sele- =
3 KT432PT 01

ciona o modelo fonte.

T—

EKT428T 01

leciona o modelo
| desting.

I
Z KT432PT 02

4: KT432FT 04

8 Kr4s2eT 08

Uma confirmacgao & solicitada para que a copia seja feita. Nesse
exemplo, depois de tocar no botdo “YES® a configuragio do
modelo 4 sera perdida e substituida pela configuragdo do modelo

Reset model: reinicializa todas as configurag@es do
modelo atual para os valores e parametros de fabrica
(defaults). Uma confirmagdo & solicitada. Nesse exemplo,
o primeiro modelo foi selecionado, e sera reinicializado
apds tocar o botao “YES".

O segundo menu se-

(KT43ZPT 01)
to the model 1

_jl (KT432PT 01}
|

Are you sure?

| I
[Eu_l,L

Select madel. 1

B This will reset

L ihe model 1 .
(KT432PT 01} !

j Are you sure?
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16.23. Regulagem receptor

O menu principal esta mostrado na figura 1. (Risep ) RXbaltery menitor .
Bind: (pareamento) coloca o transmissor no Bl i sk l S e e

modo pareamento. Togue no botdo para can-

celar (Figura 3). RF sld: FHSS 2way l Low voltage: 4.00V
RF standard: seleciona o protocolo de comuni- ——————————— —
cagdo

Battery checking: verifica a bateria do recep-
tor (Figura 2).

External sensor: quando selecionado, vocé
pode usar um sensor extermno para verificar a
voltagem do receplor. Se vocé estiver usando
um ESC, vocé pode usar um sensor externo,
Low voltage: escolha a voltagem minima Figura 1 Figura 2
guando a bateria estiver quase descarregada.
Alarm voltage: escolha a voltagem sob a qual
soara um alarme e o icone da bateria apare-
cera (Figura 4) Bind recelver mode
High veltage: defina a voltagem mais alta e

guando a bateria estiver carregada. b

Figura 3 Figura 4
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Regulagem RF:

Para escolher o protocolo, selecione tocando
“YES" & saia tocando "NO". As opgdes RF sao
(Figura 8) :

FHS (Mini-Z)

FHSS 1-way

FHSS 2-way

As fungdes seguintes estdo disponiveis
apenas quando FHS (Mini-Z) estiver
disponivel.

Figura Figura &

Steering force:
{Forga da direco) Essa funcéo é usada para

regular a forga da direcdo quandousada. A WIILRRRRRRINE  HILRRERRELIE

roda embaixo permite alterar o valor, Essa
funglo so efetiva no uso da série Mini-Z2 o = 0. ¥

Sports 2. Figura 7 Figura 8

Gyro Gain:

Essa fungio é@ usada para regular a sensibili-
dade do giro no receptor. A roda embaixo
permite alterar o valor. Essa funcdo so efe-
tiva no uso da serie Mini-Z Sports 2.
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Método :

Toque em um canal
para configurar o
comportamento do
failsafe. Escolha o
posicdo usando a di-
recdo, aceleradaor,
trim ou botdo cor-
respondente. Man-
tenha na posigio es-
colhida e togue no
botdo voltar. A
posigio do servo é
memorizada. Messe
exemplo, o canal se-
lecionado @ a (2)
aceleradore a
posicao & metade do
freio.

(Falste

: Oft

e ]

Channel 3 Off

Channel 4

All channels

Figura 9

L Off

" receptor pode ser con-

. menu mostra as regu-

Failsafe :
Mo caso de perda do
sinal do transmissor, o

figurado para mover
um ou varios servos |
para uma posicdo aqui

defimida. O primeiro

lagens dos 4 canais.
“Off” significa que no
caso de perda de sinal
o servo mantera a
posigdo em gue
estava quando ocor-
reu a perda de sinal,
Messe exemplo, s6 o
acelerador esta con-
figurado para meio
freio em caso de
perda de sinal. Os
outros 3 servos fica-
ram nas posicdes an-
teriores.

Figura 10
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Display sensors : O menu seguinte W
Maostra o tipo de lista todos 05 Sen-  inL vollage 1

sensor, ID e valor sores disponivels.,
de todos os sen- Teque no sensor Temperaiure 3

sores conectados. desejado ou na —_
Ao receptor podem tecla voltar. Motor speed 2

ser conectados 15 e e —————
sensores. Error rate 1

I

B™
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Servo frequency :
Girando aroda a
frequéncia do servo
& escolhida. Sera
gravada ao tocar no
botdo voltar, Toque
no menu “serva fre-
quency” para verifi-

car os dados atuais.

Lipdate receiver:
Essa fungao &
usada para atuali-
zar o firmware do
receptor. O recep-
for deve ser parea-
do antes disso,

Display sensors

This will enter
recelver updale L
mode, |

Are you sure?

()|

lpaaia tecabear
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1l':'r.24. :'3;._-:5[&”1

O sistema de menus oL I

leva a uma grande
guantidade de
parametros

Som : Sy o

Liga ou desliga o som  Backiigt timeaut: 30¢ .j

do transmissor
#ﬂl%

Auto power off :
Apds 5 minutos sem
uso o transmissor
emitird um alarme e
piscara seus LEDs,
Depois de mais 5
minutos, o transmissor
desligara sozinho.
Toque em “Auto power
off” para desativar
essa fungdo.

Backlight timeout :
Escolha guanto
tempo o mostrador
ficara ligado apés a
tela ser tocada pela
ultima vez. Quanto
mais tempo 0 mos-
trador ficar ligado,
menor o tempo de
uso da baternia,

Backlight :

Regule agqui a intensi-
dade do brilho da tela.
Quanto maiar o brilha,
menor o tempo de
uso da bateria.

Units :

Selecione a unidade
de medigdo da tem-
peratura; Celsius ou
Fahrenheit
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Language :
Escolha a lingua de
sua preferéncia.

Firmrwiare updale
mode snisred
AN functions slopped

Remove the batiery
and reinstal
1o restar

KYOSHD KT432PT

ST  ociory reset : L P |
Enginn @ | Reinicializa todas as  Selecl modet 1 _
— | configuragbes paraoc ]

fets )| defauit de fabrica.  [f e mead L
— | Todas as configura- g ¢ ’

. | coesdetodos os mo- | Ayt 8
Haliano @ delos serdo perdidas. You ™

s L"‘J E necessaria uma con- L_"J u
T L0 firmagaoe,

Firmware update :

O software do transmissor pode ser atualizado conectando a um com-
putador através de um cabe USB. Assim gue essa fungao for ativada,
todas as outras fungdes do transmissor param, Pare evitar perda de
controle, desligue o receptor no medelo, E necesséria uma confirma-
a0, Atengao: Durante a atualizagdo, nunca desligue o transmissor, sob
pena de inutiliza-lo. Tenha certeza de que a bateria tenha carga sufici-
ente.

About KT-432PT :
Togque esse botdo para ver a versdo do firmware.
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17. Notas sobre fungbes =

A tensdo da mola do volante da diregio
pode ser regulada, usando uma chave
1.5mm. Virando para a esquerda a
tensdo & reduzida. Cuidado para nao
soltar demais o parafuso.

Atensdo da mola do gatilho do ace-
lerador pode ser regulada usando
uma chave 1,5mm. Virando para a
esquerda a tensao é reduzida. Cuida-
do para nao soltar demais o parafuso.
Mota: A variacdo de tensdo nao & téo
grande quanto a do volante da di-

recio.

A posicao do gatilho do acelerador
pode ser alterada para frente ou
para tras, usando uma chave
2,5mm. Virando o parafuso para a
esquerda o gahilho se move para a
frante.




17.01. Alarme

Alarme sonoro:

1. Quando a bateria do transmissor estiver com sua carga baixa e a voltagem estiver
abaixo de 3,75V, o sistema soara um alarme lento.

2. Se a voltagem do receptor estiver abaixo do pardmetro informado o alarme soara
“Ba.Ba”

3. Quando a taxa de emo estiver maior que 60%, o sistema soara "Du,Du”

4. Quando timer desligar, o sislema soard “Bi,Bi Bi Bi".

5. Antes que o sistema seja desligado automaticamente, um alarme soara “Du Du Du”

6. Quando a voltagem da bateria do transmissor estiver menor que 3,7V, o sistema soara
um alarme rapido. Com a carga da bateria menor que 3,65V o transmissor sera desli-
gado.

Alarme LED:
Afungdo alarme LED sincroniza com o alarme de som.
1. O LED permanece ligado: todas as fungdes estdo normais
2. O LED pisca lentamente: a carga da bateria do lransmissor esta baixa
3. O LED pisca rapido:
A carga da bateria do fransmissor esta muito baixa
Ataxa de erro esta acima de 60%
A carga da bateria do receptor esta baixa
O transmissor vai ser desligado automaticamente
4.0 LED esta apagado. O transmissor esta desligado
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17.02. Solucionando problemas

1. O transmissor ndo pode ser ligado
A bateria ndo esta instalada corretamente
A bateria esta descarregada
Atela pisca guando o transmissor € ligado e o transmissor se desliga imediatamente.
Isso indica que a carga da bateria ndo pode sustentar o sistema.
A bateria esta oxidada e perdeu o contato,
2. 0 controle remoto ndo tem distancia suficiente
Posigdo errada da antena do receptor e do transmissor
Interferéncia de radio proxima
Bateria descarregada
Obstaculo em frente ao modelo
3. O transmissar ndo confrola o receptor
O transmissor ou o receplor acidentalmente entrou no status bound. Desligue e ligue
ou faca o pareamento oulra vez, 5e necessario.
4. O transmissor ndo consegue aceitar os dados do receptor, algumas vezes, quando
muitos radios s80 usados ao mesmo tempo.
A distancia entre 2 transmissores & muito pequena. Mantenha um distancia de 5 metros
ou mais.
5. O nomero do itern de aquisigio ndo aparece na tela do transmissor,
O cabo esta conectado em lugar errado.
6. O simulador ndo pode ser verificado no computador,
A fungdo simulador USB ndo esta ativada no transmissor.
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18. Conteddo

MNo. Modelo Ot Obs.:

Transmissor y =
il 1

4 canais 2 4GHz ' )

|
, Receptor 4 ; ,
canais 2 4GHz !
S -;/-,:"

3 | Punho

4 Cabo USB U? |

& Manual de instrugbes 1

@1 Mo modelo No 82138 com TX e RX

1

Modelo

KT-CTMD1
Sensor de temperatura
telemetria

KT-CVTO1
Sensor de voltagem
telemetna

Qt | Obs.:

1

Opcional
[nd0 ingluida)

(o inclida)
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